附件1

部分授课专家情况介绍

（排名不分先后）

王继生：教授级高工、中原学者，享受国务院特殊津贴专家。“十一五”国家科技计划执行突出贡献奖、国家“十一五”两化融合杰出贡献者，是 “十二五”期间“国家863”计划“先进制造领域重大技术装备及工艺”方向的主题专家、国家“十三五”“煤炭清洁高效利用与新型节能技术”重点专项的总体专家。

张玉茹：北京航空航天大学机械工程及自动化学院教授、博士研究生导师。是触觉人机交互技术、数字化产品设计技术、医用机器人、机器人灵巧操作、机器视觉测量技术领域知名专家，发表论文100余篇，SCI、EI、 ISTP累计收录55篇次，获国家专利2项、软件著作权登记1项。

邓效忠：河南科技大学教授、博士生导师，享受国务院特殊津贴专家。完成国家和省部级科研课题18项，承担过4项国家自然科学基金项目，获国家及省部级科技奖励10项。发表学术论文248篇，出版专著3部，获发明和实用专利12项。

韩建海：河南科技大学教授、博士生导师。中原教学名师，河南省学术技术带头人，教育部机械基础课程教学指导委员会委员。主编出版《数控技术及装备》、《工业机器人》、《机械工程测试技术》教材3本。完成省部级以上科研课题数12项，获省部级科技奖励5项，拥有专利成果12项，在国内外学术期刊上发表学术论文84篇。

刘宗礼：固高科技（深圳）有限公司运动控制部产品经理，从事高速高精度运动控制系统、高档数控系统核心算法的研究与开发工作，拥有丰富的运动控制系统设计开发经验。研发的“高性能数控机床控制器”“GSN系列高性能网络型多轴运动控制器”“高精度编码器芯片关键技术研发”的项目水平均达到世界一流水平，广泛应用于机器人等行业。

吴哲明：清华大学天津高端装备研究院洛阳先进制造产业研发基地机器人所首席科学家。作为项目负责人获得世界500强的智能化改造千万级合同，并申报成功上亿级工信部智能制造项目、人工智能与实体经济深度融合创新项目和科技部国家重大科技专项机器人项目。

张少华：华中科技大学博士，现任武汉库柏特科技研究院副院长，负责库柏特技术与新品研发工作。主要研究方向为面向工业机器人操作的3D计算机视觉和深度学习，作为库柏特视觉技术带头人，攻克了多个技术难点，将先进的视觉技术落地到物流、食品、3C 等行业应用场景中。
